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Fuentes de campo magnético
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En el centro de una espita B =

(falta induccién electromagnética)




Potencia P=W/t (J/s=Watio) .

Periodo de oscilacion de un péndulo
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Lanzamiento Horizontal
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El movimiento parabodlico se puede analizar como la composicion de dos movimientos
rectilineos distintos: uno horizontal (segun el eje x) de velocidad constante y otro
vertical (seglin eje y) uniformemente acelerado, con la aceleracion gravitatoria; la
composicion de ambos da como resultado una trayectoria parabdlica.

Claramente, la componente horizontal de la velocidad permanece invariable, pero la
componente vertical y el &ngulo 8 cambian en el transcurso del movimiento.

En la figura 4 se observa que el vector velocidad inicial U0 forma un angulo inicial o
respecto al eje x; y, como se dijo, para el analisis se descompone en los dos tipos de
movimiento mencionados; bajo este analisis, las componentes segun x e y de la
velocidad inicial seran:

Upe = g COS g

Vgy = Up Sinty

El desplazamiento horizontal esta dado por la ley del movimiento uniforme, por tanto
sus ecuaciones seran (si se considera g = U):

a, = ()
Ve — Unge

T = Uggt


http://es.wikipedia.org/wiki/Movimiento_rectil%C3%ADneo_uniforme
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En tanto que el movimiento segun el eje Y sera rectilineo uniformemente acelerado,
siendo sus ecuaciones:

ay = —(g

Uy = Upy — Gt
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Y = Yo+ voyt — 50t

Si se reemplaz? opera para eliminar el tiempo, con las ecuaciones que dan las
posiciones T se obtiene la ecuacion de la trayectoria en el plano xy:
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que tiene la forma general
Yy = ax® + br + ¢

y representa una parabola en el plano y(x). En la figura se muestra esta representacion,
pero en ella se ha considerado Y = E], En esa figura también se observa que la altura
maxima en la tra?/ectoria parabolica se producira en H, cuando la componente vertical
de la velocidad Y¥sea nula (maximo de la parabola); y que el alcance horizontal *

ocurrira cuando el cuerpo retorne al suelo, en Iy = U(donde la parabola corta al eje T ).



